Alvarez_lcaza Longoria Luis Agustin

Datos Personales

Formacion Academica

Grados Obtenidos

Licenciatura Ingeniero Mecanico-electricista, Facultad de Ingenieria, UNAM, DF, México
Tesis : Disefio y construccién de una cortadora automatica de tubos, Examen : Mayo-1981

Maestria Maestro en Ingenieria (Control), Facultad de Ingenieria, UNAM, DF, México
Tesis : Control de Motores de Pasos, Examen : Enero-1988

Doctorado Ph. D in Engineering - Mechanical Engineering, Department of Mechanical Engineering,

University of California at Berkeley, California, Estados Unidos de America
Tesis : Automated highway systems: safe platooning and traffic flow control, Examen : Diciembre-1996

Otros Estudios

Curso: Sistemas y Control Automatico: Teoria y Aplicaciones, Asociacion de México de Control Automatico
A. C., México, Diciembre-1982 a Diciembre-1982

Curso: Identificacion y Control Adaptable, Asociacion de México de Control Automatico A. C., México,
Diciembre-1983 a Diciembre-1983

Curso: Robética, Industria y Educacion, Asociacion de México de Control Automatico A. C., México,
Enero-1984 a Enero-1984

Curso: Tecnologia de Sistemas Expertos, Centro Regional del IBI para la ensefianza de la informatica,
México, Septiembre-1985 a Septiembre-1985

Curso: Temas Avanzados de Control: Control adaptable y sistemas no lineales, Asociacion de México de
Control Automatico A. C., México, Noviembre-1985 a Noviembre-1985

Curso: Disefio de controladores lineales, Asociacién de México de Control Automatico A. C., México,
Octubre-1986 a Octubre-1986

Curso: Aplicacion de técnicas digitales para el control de procesos y disefio de controladores lineales,
Asociacion de México de Control Automatico A. C., México, Abril-1987 a Abril-1987

Curso: Control de Robots Manipuladores, Asociacion de México de Control Automatico A. C., México,
Mayo-1988 a Mayo0-1988

Curso: Modelado de sistemas dinamicos, Asociacion de México de Control Automatico A. C., México,
Junio-1988 a Junio-1988

Curso: Control no lineal, Asociacion de México de Control Automatico A. C., México, Diciembre-1989 a
Diciembre-1989

Curso: Redes Neuronales, Instituto de Fisiologia Celular, UNAM, México, Junio-1990 a Junio-1990
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Curso: Simposio Universitario de Motorola, Motorola Semiconductores Inc., México, Junio-1991 a
Junio-1991

Curso: Deteccidn y diagnostico de fallas, Paul M. Frank, México, Septiembre-1991 a Septiembre-1991

Estancias

Automated Highway Systems, Prof. Roberto Horowitz, Institute of Transportation Studies, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America, Junio-1998 a Agosto-1998

Automated Highway Systems, Prof. Roberto Horowitz, Institute of Transportation Studies, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America, Junio-1999 a Agosto-1999

Automated Highway Systems, Prof. Roberto Horowitz, Institute of Transportation Studies, University of
California, Estados Unidos de America, Junio-2000 a Agosto-2000

Automated Highway Systems, Prof. Roberto Horowitz, Institute of Transportation Studies, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America, Julio-2001 a Agosto-2001

Automated Highway Systems, Prof. Roberto Horowitz, Institute of Transportation Studies, University of
California, Estados Unidos de America, Agosto-2002 a Septiembre-2002

Idiomas
Francés: Conversacion: 0%, Lectura: 75%, Escritura: 0%

Inglés: Conversacién: 100%, Lectura: 100%, Escritura: 100%

Cargos Desempefnados
Académico

Contrato por obra determinada, Instituto de Ingenieria, UNAM, Octubre-1980 a Abril-1981

Técnico académico asociado A de tiempo completo por obra determinada, Instituto de Ingenieria, UNAM,
Mayo-1981 a Mayo-1982

Técnico académico asociado A de tiempo completo interino, Instituto de Ingenieria, UNAM, Mayo0-1982 a
Noviembre-1982

Técnico académico asociado B de tiempo completo interino, Instituto de Ingenieria, UNAM,
Noviembre-1982 a Noviembre-1985

Técnico académico asociado C de tiempo completo definitivo, Instituto de Ingenieria, UNAM, Junio-1985 a
Septiembre-1986

Investigador asociado B de tiempo completo interino, Instituto de Ingenieria, UNAM, Septiembre-1986 a
Agosto-1988

Investigador asociado C de tiempo completo interino, Instituto de Ingenieria, UNAM, Septiembre-1988 a
Septiembre-1989

Investigador asociado C tiempo completo definitivo, Instituto de Ingenieria, UNAM, Septiembre-1989 a
Enero-1997
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Asistente de investigacion, Institute of Transportation Studies, University of California at Berkeley,
Enero-1995 a Agosto-1996

Investigador Postdoctoral, Institute of Transportation Studies, University of California at Berkeley,
Agosto-1996 a Diciembre-1997

Investigador Titular A de tiempo completo definitivo, Instituto de Ingenieria, UNAM, Enero-1997 a
Septiembre-2002

Investigador titular B de tiempo completo definitivo, Instituto de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma
de México, Septiembre-2002 a Diciembre-2011

Investigador Titular C de Tiempo Completo, Instituto de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
Meéxico, Diciembre-2011 hasta la fecha

Académico-Administrativo

Subdirector de Ingenieria Electromecénica, Instituto de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
México, Enero-2000 a Mayo-2008

Coordinador del Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Programa de Maestria y Doctorado en
Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, Febrero-2011 a Mayo-2015

Director del Instituto de Ingenieria, Instituto de Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México,
Febrero-2016 hasta la fecha

Otro
Coordinador de Automatizacion, Instituto de Ingenieria, UNAM, Enero-1985 a Mayo-1987
Profesional

Jefe de Personal y Compras, , Procesadora Técnica Mexicana S.A., Noviembre-1973 a Agosto-1975

Auxiliar de ingenieria de planta, , Amercoat Mexicana S.A., Mayo-1977 a Marzo-1978

Actividades Docentes

Clases con Reconocimiento Oficial
Licenciatura

Control Analdgico, Facultad de Ing, Universidad Nacional Auténoma de México, México, NUmero de veces
impartida : 9, Enero-1998, a Agosto-2005

Fundamentos de Control, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México,
Numero de veces impartida : 9, Febrero-2006,

Ecuaciones Diferenciales y en Diferencias, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
Meéxico, México, Nimero de veces impartida : 3, Mayo-1981, a Octubre-1982

Dinamica de Sistemas Fisicos, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México,
Numero de veces impartida : 1, Mayo-1985, a Noviembre-1985

Control Digital, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México, Numero de
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veces impartida : 4, Noviembre-1985, a Mayo-1987

Posgrado

Modelado e identificacion de sistemas fisicos, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad
Nacional Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 3, Agosto-1998,

Control Adaptable, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
Meéxico, México, Nimero de veces impartida : 2, Agosto-1999,

Disefio de Sistemas de Control No Lineal, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad
Nacional Auténoma de México, México, NUumero de veces impartida : 1, Agosto-2001,

Seminario de Investigacién I, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 1, Agosto-2002,

Anélisis de Sistemas de Control Lineales, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad
Nacional Auténoma de México, México, NUumero de veces impartida : 3, Agosto-2003,

Seminario de Investigacién I, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México, NUmero de veces impartida : 4, Enero-2001,

Disefio de Sistemas de Control Lineal, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad
Nacional Autonoma de México, México, Nimero de veces impartida : 1, Enero-2001,

Andlisis de Sistemas de Control No Lineales, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad
Nacional Autonoma de México, México, Nimero de veces impartida : 5, Enero-2003,

Control Predictivo Generalizado, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 1, Enero-2012,

Seminario de Investigacién, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 1, Febrero-2004,

Sistemas Adaptables, Programa de Posgrado en Ciencia e Ingenieria de la Computacion, Universidad
Nacional Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 2, Febrero-2005,

Control de Sistemas Hibridos, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México, Numero de veces impartida : 1, Febrero-2010,

Robotica, Division de Estudios de Posgrado, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de
México, México, Nimero de veces impartida : 3, Mayo-1987, a Enero-1999

Modelado y simulacion de sistemas fisicos, Division de Estudios de Posgrado, Facultad de Ingenieria,

Universidad Nacional Autobnoma de México, México, Nimero de veces impartida : 4, Mayo-1989, a
Enero-1999

Aplicaciones de microcontroladores al control, Division de Estudios de Posgrado, Facultad de Ingenieria,
Universidad Nacional Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 1, Mayo-1991, a
Enero-1999

Control Digital, Division de Estudios de Posgrado, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma
de México, México, Nimero de veces impartida : 4, Noviembre-1986, a Enero-1999

Dinamica de Sistemas Lineales Multivariables, Division de Estudios de Posgrado, Facultad de Ingenieria,
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Universidad Nacional Auténoma de México, México, Nimero de veces impartida : 1, Noviembre-1987, a
Mayo-1988

Clases sin Reconocimiento Oficial
Capacitacién

Identificacion de Sistemas (20 horas), Departamento de Ingenieria Eléctrica, Universidad Auténoma de
Ciudad Juarez, México, NUmero de veces impartida : 1, Junio-2000 a Junio-2000

Cursos cortos

Control de tré&fico y vehicular, Matematicas Aplicadas, Instituto Potosino de Investigacion Cientifica y
Tecnologica, México, Nimero de veces impartida : 1, Agosto-2011 a Agosto-2011

Tutorias
Licenciatura

Reynaldo Alejandro Rosas Hijar. Modificacion de una valvula de control de flujo para su operacién remota.,
Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Investigacion, Enero-1984 a Diciembre-1985

Angel Noriega Cano, Disefio y construccion de la unidad remota analégica para el adquisidor de datos de la
planta solar, Universidad Nacional Autonoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1984 a
Abril-1985

Gonzalo Fernandez Valencia. Codificacion de un procesador de textos., Universidad Nacional Auténoma de
Meéxico, Tipo de Tutoria : Investigacion, Enero-1985 a Diciembre-1986

José Jorge Ochoa del Valle. Alambrado de las tarjetas del controlador de tablero mimico, Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1985 a Enero-2050

Rosa Ma. Chavez Lamadrid. Disefio de la unidad remota analégica del adquisidor de datos de la planta solar,
Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1985 a Enero-2050

Roberto Straulino Mufioz de Cote, Revision de los mecanismos de los espejos colectores de la planta solar,
Subsistema de control, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Investigacion,
Enero-1986 a Enero-1988

Héctor Palma Moreno. Actividades relacionadas con el sistema de control de la planta solar experimental.
Revision y mant, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a
Abril-1987

Nayeli de Paz Fragoso. Etapa de desarrollo del sistema de cdmputo para la admon. del Instituto de
Ingenieria., Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a
Abril-1988

Jorge Montejo Pedrero. Finalizacion del programa para el controlador de tableros mimicos de la planta solar.
Construccion, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a
Abril-1987
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Ricardo Alzaga. Programa para obtener curvas de respuesta en termopares. Programa para transmitir archiv,
Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a Enero-2050

Miguel Chin Auyén. Puesto central para la red de pozos aislados del DDF y sistema de computo del Instituto
de Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a
Enero-2050

Roberto Straulino Mufioz de Cote. Subsistemas de comunicacion hombre-maquina y maquina-planta solar,
Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a Abril-1987

Rolando Carrera Méndez. Disefio y construccion del arbitro de comunicaciones para los puestos centrales del
DDF, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a Abril-1990

Roberto Garza Trujillo. Armado de los heliotropos de la planta solar. Tablero de control remoto de planta
solar, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a Abril-1989

Octavio Iris Aguilar. Desarrollo de la nueva version para Apple Il del puesto central de la red pluviométrica
del DDF, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1986 a Abril-1987

Eduardo Ramirez Alvarado. Disefio y construccién de un MODEM de bajo costo, Universidad Nacional
Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1987 a Abril-1988

Héctor Espino Andrade. Disefio y construccién de un MODEM bajo costo, Universidad Nacional Auténoma
de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1987 a Abril-1988

Fernando Lépez Caloca. Estrategias de comunicacién hombre-maquina para puestos centrales de control y,
Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1987 a Abril-1991

Samuel Maldonado Caballero. Manejo de comunicaciones en redes para control y supervision, Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1987 a Abril-1990

Ma. Guadalupe Chavarria Bernal. Construccion de un dispositivo para controlar las mediciones de nivel del
drenaje profundo, Universidad Nacional Autbnoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1988 a
Abril-1989

Nayeli de Paz Fragaso. Sistema de Cémputo para la administracion del Instituto de Ingenieria Construccion
del modulo, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1988 a
Abril-1990

Pablo Lara Reyes. Disefio y construccidn de actuadores para motores de corriente directa, Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1988 a Abril-1990

Laura Camacho Montes. Actividades de apoyo a computo académico. Desarrollo de un sistema para interface
hombre-maquina en, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1988 a
Abril-1991

Armando Garcia Gonzalez. Armado de los prototipos del controlador universal industrial (CUI), Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1989 a Abril-1990

Leonardo Escanero Figueroa. Asesoria y consulta a los académicos en cuestiones de computacion
electrénica, Universidad Nacional Autdnoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1989 a
Abril-1990

Emma Maria Gon Wong. Disefio y construccion del procesador para un controlador 16gico programable,
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Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1989 a Abril-1991

Roman Fonseca Alvarez. Desarrollo de un manual para operacion de la PC ATT-UNIX, Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1990 a Enero-2050

Jorge Cdrdoba Landin. Disefio y desarrollo de los procesadores para STDbus, Universidad Nacional
Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1990 a Abril-1992

Elizabeth Trejo. Colaboracidn en la elaboracion de circuitos impresos y diagramas electronicos, Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1990 a Abril-1992

Griselda Gutiérrez. Colaboracion en el desarrollo del manejador de objetos graficos. Colaboracion en el
simulador el, Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1991 a
Abril-1992

Octavio Salazar Martinez. Programa para obtener curvas de linealidad en la respuesta a termopares. Prog.
para transmitir, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1999 a Abril-1999

Jorge Cordoba. Colaboracién en la elaboracion de circuitos impresos y diagramas electrénicos, Universidad
Nacional Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1999 a Enero-2050

Alfredo Ortiz Marttelo. Construccién y depuracion de los selectores de lineas telefénicas. Disefio y
construcc. del médul, Tipo de Tutoria : Docencia, Abril-1999 a Abril-1999

Gerardo llagorre. Mesosimuladores de trafico vehicular., Universidad Nacional Auténoma de México, Tipo
de Tutoria : Investigacion, Mayo-1999 a Noviembre-1999

Omar Herndndez. Modelos de friccion llanta/pavimento para traccion y frenado., Universidad Nacional
Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Investigacion, Septiembre-1999 a Enero-2050

Cecilia Cornejo. Sistema para control por Matlab del péndulo invertido, Universidad Nacional Auténoma de
México, Tipo de Tutoria : Investigacién, Febrero-2001 hasta la fecha

Humberto Balleza. Sistema para control en tiempo real de modelo viga-bola, Universidad Nacional
Auténoma de México, Tipo de Tutoria : Investigacion, Septiembre-2001 hasta la fecha

Maestria

Jason Carbaugh. Implementacion de maniobras seguras en SmartPATH, University of California at Berkeley,
Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1994 a Agosto-1996

Pin-Yen Chen. Disefio e implantacion de maniobras realimentadas para los modos de operacion degradada en
AHS, University of California at Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1994 a Agosto-1996

Kevin Leung. Disefio, verificacion e implantacién de maniobras para vehiculos de emergencia, University of
California at Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1995 a Agosto-1997

David Gulick. Disefio e implantacién en SmartAHS de maniobras de entrada a autopistas automaticas,
University of California at Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1996 a Agosto-1997

Gabriel Gomes. Programa para representar simulaciones de flujo vehicular en Matlab, University of
California at Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1996 a Diciembre-1996
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Charmaine Toy. Control de trafico vehicular con patrones no-estacionarios, University of California at
Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1996 a Octubre-2000

Gabriel Gomes. Métodos para disefio de patrones de flujo 6ptimos en redes de autopistas., Universidad de
California en Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1997 a Agosto-2002

Laura Mufioz. Disefio de controladores de trafico para flujo vehicular multidestino, Universidad de California
en Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1998 a Agosto-2003

Jingang Yi. Manejo de fallas en AHS y modelos de friccion llanta/pavimento, University of California at
Berkeley, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-1999 a Enero-2050

Luis Olmos. Modelos de friccién pseudo-estaticos y dinamicos, Universidad Nacional Auténoma de México,
Tipo de Tutoria : Investigacién, Septiembre-1999 a Enero-2050

René Jiménez. Métodos de control semiactivo de estructuras civiles., Universidad Nacional Auténoma de
México, Tipo de Tutoria : Investigacién, Enero-2000 a Agosto-2001

Doctorado

Maria Elena Larraga Ramirez, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2000 a Febrero-2004

Ismael Morales Mata, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacién, Agosto-2001 hasta la fecha

Cuahtémoc Guerrero Tejada, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacién, Agosto-2001 a Diciembre-2006
Daniel Noriega Pineda, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2001 a Noviembre-2006

Sebastian Ibarra Rojas, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2001 a Abril-2005

Edmundo Gabriel Rocha Cozatl, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacién, Agosto-2001 a Abril-2006

Daniel Vélez, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Febrero-2002 a Enero-2006

Dieter Wimberger, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Febrero-2003 hasta la fecha

Bernardo Gdmez Gonzélez, CINVESTAV, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2003 a Septiembre-2005

Francisco José Rivero Angeles, CINVESTAV, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2003 a
Septiembre-2005

Ervin Jesus Alvarez Sanchez, CINVESTAV, Tipo de Tutoria : Investigacién, Agosto-2003 a
Septiembre-2005

Juan Carlos Martinez Rosas, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2003 a Diciembre-2006
Gonzalo Sandoval, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Febrero-2005 hasta la fecha

Jorge Diaz Salgado, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2005 hasta la fecha

Hérica Sanchez Larios, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2005 a Agosto-2006

Jorge Davila Montoya, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2005 hasta la fecha
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Marcos Gonzalez Olvera, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacidn, Febrero-2006 hasta la fecha

Avraceli Nivon, UNAM, Tipo de Tutoria : Investigacion, Agosto-2006 hasta la fecha

Horas de clases con Reconocimiento Oficial

Licenciatura

Asignatura : Control Analégico

Afo : 2005, Horas de clase : 64
Afo : 2004, Horas de clase : 64
Total de horas de clase : 128

Asignatura : Fundamentos de Control

Afio : 2006, Horas de clase : 72
Afio : 2007, Horas de clase : 72
Afio : 2008, Horas de clase : 72
Afio : 2009, Horas de clase : 72
Afio : 2010, Horas de clase : 72
Afio : 2012, Horas de clase : 72
Afio : 2011, Horas de clase : 72
Afio : 2013, Horas de clase : 72
Afio : 2014, Horas de clase : 72
Afio : 2015, Horas de clase : 72
Afio : 2016, Horas de clase : 72
Afio : 2017, Horas de clase : 72

Total de horas de clase : 864

Posgrado
Asignatura : Control Digital

Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
Afio : , Horas de clase :
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Total de horas de clase :

Asignatura : Seminario de Investigacion Il

Afo : 2010, Horas de clase : 36

Ao :

: 2009, Horas de clase :
: 2007, Horas de clase :
: 2008, Horas de clase :
: 2006, Horas de clase :
2004, Horas de clase :

36
24
36
24
24

Total de horas de clase : 180

Asignatura : Andlisis de Sistemas de Control No Lineales

: 2004, Horas de clase :
: 2005, Horas de clase :
: 2006, Horas de clase :
: 2009, Horas de clase :
: 2007, Horas de clase :
: 2012, Horas de clase :
: 2014, Horas de clase :
: 2011, Horas de clase :
: 2013, Horas de clase :
: 2017, Horas de clase :

48
48
48
48
48
48
48
48
48
48

Total de horas de clase : 480

Asignatura : Analisis de Sistemas de Control Lineales

Afio : 2016, Horas de clase : 48
Afio : 2017, Horas de clase : 0

Afio
Afio
Afio
Afio

: 2015, Horas de clase :
: 2010, Horas de clase :
: 2008, Horas de clase :
: 2003, Horas de clase :

48
48
48
48

Total de horas de clase : 240

Asignatura : Seminario de Investigacion

Afio : 2004, Horas de clase : 48
Total de horas de clase : 48

Asignatura : Sistemas Adaptables

: 2006, Horas de clase :
: 2005, Horas de clase :
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Total de horas de clase :

Asignatura : Control de Sistemas Hibridos

Afo

: 2010, Horas de clase :
Total de horas de clase :

Asignatura : Control Predictivo Generalizado

: 2012, Horas de clase :
: 2013, Horas de clase :
: 2015, Horas de clase :
: 2014, Horas de clase :
Total de horas de clase :

Numero de alumnos asesorados

Licenciatura

Ndmero de Alumnos Asesorados : 3

Ao : 2004
Numero de Alumnos Asesorados :
Afio : 2005
Numero de Alumnos Asesorados :
Afio : 2006
Numero de Alumnos Asesorados :
Afio : 2009
Numero de Alumnos Asesorados :
Afio : 2010
Numero de Alumnos Asesorados :
Afio : 2011
Numero de Alumnos Asesorados :
Ao : 2012
Numero de Alumnos Asesorados :
Afio : 2013
Numero de Alumnos Asesorados :
Ao : 2014
Numero de Alumnos Asesorados :
Ao : 2015
Numero de Alumnos Asesorados :
Afo : 2016
Numero de Alumnos Asesorados :
Afo : 2017

Total de alumos asesorados (Licenciatura) : 38

Posgrado

Ndmero de Alumnos Asesorados : 6

Afo : 2004

Numero de Alumnos Asesorados : 8
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Afio : 2005

Numero de Alumnos Asesorados : 9
Afio : 2006

Numero de Alumnos Asesorados : 8
Afio : 2007

Numero de Alumnos Asesorados : 10
Afio : 2008

Nlmero de Alumnos Asesorados : 10
Ao : 2009

Numero de Alumnos Asesorados : 12
Ao : 2010
Numero de Alumnos Asesorados : 12
Afio : 2011

Numero de Alumnos Asesorados : 13
Ao : 2012

Numero de Alumnos Asesorados : 13
Afio : 2013

Numero de Alumnos Asesorados : 12
Ao : 2014

Numero de Alumnos Asesorados : 11
Afio : 2015

Numero de Alumnos Asesorados : 9
Ao : 2016

Numero de Alumnos Asesorados : 9
Afo : 2017

Total de alumos asesorados (Posgrado) : 142

Total de alumnos asesorados (Todos los niveles) : 180
Actividades de Formacion

Tesis Dirigidas
Licenciatura

Salvador Solis Rizo, Fabricacidn e instalacion de una red telemétrica sismoldgica, Julio-1987, Facultad de
Ingenieria, UNAM, México

Héctor Palma Moreno, Controlador para actuadores, Junio-1988, Facultad de Ingenieria, UNAM, México

Ma. Guadalupe Chavarria, Estacién concentradora para mediciones de nivel en el drenaje profundo,
Noviembre-1988, Facultad de Ingenieria, UNAM, México

Mario Molina, Disefio de circuitos impresos por computadora digital, Abril-1989, Facultad de Ingenieria,
UNAM, México

Octavio Salazar, Disefio de circuitos impresos por computadora digital, Abril-1989, Facultad de Ingenieria,
UNAM, México

Juan Ramén Lépez., Servomecanismo basado en motores de paso, Julio-1990, Escuela Militar de Ingenieros,
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Secretaria de la Defensa Nacional, México

Alfredo Castillo Toscano, Disefio de un médulo de comunicaciones basado en la norma IEEE 802.4 para
sistemas de control distribuido, Julio-1991, Escuela Militar de Ingenieros, Secretaria de la Defensa
Nacional, México

Samuel Ramos, Sistema para control de un robot manipulador, Mayo-1992, Facultad de Ingenieria, UNAM,
México

Claudio Merrifield, Medidor de par basado en efecto 6ptico, Junio-1992, Facultad de Ingenieria, UNAM,
Meéxico

Jorge Cordova, Procesadores para el STDbus, Junio-1992, Facultad de Ingenieria, UNAM, México
Elizabeth Trejo, Procesadores para el STDbus, Junio-1992, Facultad de Ingenieria, UNAM, México

Griselda Gutiérrez, Sistema para manejo de objetos graficos, Enero-1993, Facultad de Ingenieria, UNAM,
México

Gerardo llagorre, Mesosimulador para control de trafico, Noviembre-2000, Facultad de Ingenieria, UNAM,
México

Omar Hernandez, Modelado de la friccidn llanta/pavimento, Octubre-2001, Facultad de Ingenieria,
Universidad Nacional Autonoma de México, México

Cecilia Cornejo Romero, Control en tiempo real de un sistema carro-péndulo, Mayo-2002, Facultad de
Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

Humberto Balleza, Técnicas de control en tiempo real aplicadas a procesos de separacion de fases y
compresion de gas, Enero-2004, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México,
México

Erick Angel Rosas Aguilar, Simulador de trafico vehicular con base en el modelo de transmision por celdas,
Junio-2004, F, UNAM, México

Marco Antonio Méndez Guerrero, Andlisis, disefio e implementacion de un banco de datos juridicos para el
Tribunal Electoral del Poder Judicial de la Federacion, Septiembre-2004, Facultad de Ingenieria, UNAM,
Meéxico

Ivan Lopez Pineda Lopez, Sistema automatizado de calibracion de sensores de desplazamiento, fuerza y
aceleracion., Junio-2006, Facultad de Ingenieria, UNAM, México

Moénica Alvarez Carrillo, Disefio e implantacion de practicas para el laboratorio de Fundamentos de Control,
Noviembre-2010, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de México, México

César Barrén Vazquez, Disefio e implantacion de practicas para el laboratorio de Fundamentos de Control,
Noviembre-2010, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de México, México

Alan Miranda Menchaca, Control de una turbina edlica mediante una transmisién de variacién continua,
Noviembre-2010, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Martin Rodriguez Juérez, Control de una turbina eélica mediante una transmision de variacion continua,
Noviembre-2010, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Leonardo Nava Guerra, Disefio de controladores lineales y no lineales para un sistema de suspension
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magnética, Noviembre-2011, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Juan Manuel Acevedo Valle, Validacion fisica del modelos de aerogeneradores por efectos disipativos,
Abril-2012, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Antonio Dominguez Ponce, Disefio y construccion de un banco de pruebas para baterias y supercapacitores,
Junio-2012, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Edwin Mauricio Martinez Galicia, Acondicionamiento de un dinamémetro para pruebas de flujo de potencia,
Julio-2012, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

Octavio Oriol Castillo Gutiérrez, Caracterizacion de un banco de pruebas para estudiar la friccion
llanta-pavimento, Noviembre-2012, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México,
México

Isaac Méndez Lépez, Analisis de frecuencias naturales de un edificio a escala debido a excitacion sismica,
Mayo-2013, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Erick Ramirez Hernandez, Automatizacién de un dinamdmetro de corrientes parasitas, Mayo-2014, Facultad
de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Antonio Leonel Hernandez Martinez, Automatizacion de un cuerpo de aceleracién mediante un motor de
pasos. Ingeniero Mecatrdnico, Septiembre-2014, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma
de México, México

Luis Alberto Arellano Figueroa, Integracion de Sistemas MAC OS X en la Infraestructura de Directorio del
Instituto de Ingenieria de la UNAM (Informe de trabajo), Noviembre-2014, Facultad de Ingenieria,
Universidad Nacional Auténoma de México, México

Arodi Martinez Ortiz, Disefio del acoplamiento mecanico para un sistema de propulsion de un vehiculo
hibrido. Ingeniero Mecénico, Junio-2015, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
México, México

Mauricio Varela Escamilla, Acoplamiento de fuentes potencia en un banco de pruebas de vehiculos hibridos.
Ingeniero Mecanico, Agosto-2015, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México,
Meéxico

Luciano Velasco Martinez, Puesta en servicio del sistema SCADA 155 Vcc que alimenta la traccion de los
trenes de la Linea 12 del Metro de la Ciudad de México, Mayo-2016, Facultad de Ingenieria, Universidad
Nacional Auténoma de México, México

Daniel Camarena Elizondo, Centro demostrativo y de transferencia tecnldgica de gasificacion de biomasa,
Noviembre-2017, Facultad de Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Maestria

Jason Carbaugh, Implementation on SmarPath of Safe Manuevers (en codireccion con Roberto Horowitz),
Agosto-1996, Department of Mechanical Engineering, University of California at Berkeley, Estados Unidos
de America
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Pin Yen Chen, Design and implementation of feedback maneuvers for degraded modes of operation in AHS
(en codireccion con Roberto Horowitz), Agosto-1996, Department of Mechanical Engineering, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America

Kevin Leung, Desing, verification and implementation of coordination layer emergency maneuvers (en
codireccion con Roberto Horowitz), Agosto-1997, Department of Mechanical Engineering, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America

Luis Olmos, Control adaptable del frenado de emergencia, Julio-2001, Programa de Maestria y Doctorado
en Ingenieria, UNAM, México

René Jiménez Fabian, Control semiactivo de estructuras, Junio-2002, Programa de Maestria y Doctorado en
Ingenieria, UNAM, México

Oscar Alfonso Rosas Jaimes, Asignacion optima de flujo en vias rapida, Diciembre-2003, Programa de
Maestria y Doctorado en Ingenieria, UNAM, México

Cecilia Cornejo Romero, Control basado en pasividad de un edificio, Agosto-2004, Programa de Maestria y
Doctorado en Ingenieria, UNAM, México

Juan Mauricio Angeles Cervantes, Identificacién paramétrica de un edificio sujeto a excitacién sismica
bidimensional, Agosto-2004, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, UNAM, México

Xavier Palomas Molina, Seleccidn de alternativas de inversion en la construccién de obras viales en la
ciudad de México (mencion honorifica), Mayo-2005, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria,
UNAM, México

Alfonso Monroy Olascoaga, Control de aerogeneradores (mencion honorifica), Octubre-2005, Programa de
Maestria y Doctorado en Ingenieria, UNAM, México

Alfonso Pantoja Vazquez, Modelado y control de un sistema de propulsién hibrido, Febrero-2006, .
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, UNAM, UNAM, México

Luis Alejandro Guzman Castro, Evaluacion de procesos de desarrollo de software basada en MoProSoft para
el Instituto de Ingenieria, UNAM, Marzo-2006, Posgrado en Ciencia e Ingenieria de la Computacion,
UNAM, México

Juvenal Villanueva Maldonado, Modelado de aerogeneradores con modelos de friccion, Agosto-2007,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

José Luis Mendoza Soto, Modelado y control de un sistema de propulsion hibrida diesel-eléctrico,
Septiembre-2008, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de
México, México

Beatriz Peralta Cortés, Modelado de trafico vehicular por redes neuronales recurrentes, Octubre-2008,
Programa de Posgrado en Ciencia e Ingenieria de la Computacion, Universidad Nacional Autonoma de
México, México

Jeannete Guadalupe Aguilar Martinez, Disefio de un banco de pruebas para el modelado de la friccion
Ilanta-pavimento, Octubre-2008, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México

Aldo Christian Romero Becerril, Sistema hibrido de almacenamiento de energia eléctrica, Agosto-2009,
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Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Ulises Badillo Hernandez, Modelado orientado a control de gasificadores, Enero-2010, Programa de
Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

German Jorge Carmona Paredes, Control no convencional de bombas centrifugas para la simplificacién de
los sistemas de regulacion en acueductos (EGC), Enero-2010, Programa de Maestria y Doctorado en
Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Guillermo Becerra Nlfiez, Modelado y control del acoplamiento entre fuentes de potencia de vehiculos
hibridos, Noviembre-2010, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México

Ricardo Miguel Bridat Wilburn, Control basado en pasividad de un generador de induccion (EGC),
Diciembre-2010, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de
México, México

Serafin Castafieda Cedefio, Estimacion y control de la direccion de un vehiculo de cuatro ruedas, Abril-2011,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Juan Carlos Olguin Rojas, Control para estructuras civiles utilizando amortiguadores magnetoreologicos y
paradigmas de inteligencia artificial (Examen General de Conocimientos), Abril-2011, Programa de
Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Luis Oswaldo Verdezoto Cherres, Control Predictivo Generalizado de una caldera de tubos de fuego,
Septiembre-2011, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
México, México

Miguel Angel Garcia Illescas, Control de vibraciones en edificios con base en estimadores, Noviembre-2011,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

Jeslis Morales Valdés, Identificacion de edificios en tiempo real mediante ruido ambiental, Enero-2013,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

Genaro Jaime Islas Lopez, Modelos dindmicos para la relacién flujo densidad en trafico vehicular,
Febrero-2013, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de
México, México

Luis Alberto Canales Meza, Reduccion de orden en modelos para reactores de gasificacion, Enero-2014,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Uriel Emmanuel Pelaez Hernandez, Comparacion de algoritmos de control en motores eléctricos sin
escobillas, Febrero-2014, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México

Manuel Benitez Quintero, Evaluacion experimental de algoritmos de control y frenado, Febrero-2014,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Miguel Marcial Mayorga Quijano, Acoplamiento de movimientos en edificios con modelo a cortante
(examen general de conocimientos), Junio-2014, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria,
Universidad Nacional Auténoma de México, México

Indira Xochiquétzal Alcaide Godinez, Control de un aerogenerador DFIG sin variar el angulo del aspa,
Octubre-2014, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
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México, México

Mauricio Alexis Guerrero Doria, Control basado en pasividad de generadores de doble devanado con par
variable. Maestro en Ingenieria Eléctrica., Septiembre-2015, Programa de Maestria y Doctorado en
Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Oscar Armando Hernandez Torres, Analisis dindmico y caracterizacion de reactores de gasificacion,
Enero-2016, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México,
México

Jesus Alfredo Velazquez Herndndez, Estimacion de estado de carga en baterias de iones de litio y
supercapacitores de doble capa eléctrica, Agosto-2016, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria,
Universidad Nacional Auténoma de México, México

Hugo Israel Alcaraz Herrera, Control difuso de vibraciones en edificios, Octubre-2016, Pograma de
Posgrado en Ciencia e Ingenieria de la Computacion, Universidad Nacional Autdnoma de México, México

Luis Angel Santamaria Padilla, Modelado y caracterizacion experimental de gasificador “Imbert.,
Enero-2017, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de México,
México

Doctorado

Charmaine Toy, Emergency vehicle maneuvers and control laws for automated highway systems (en
codireccion con Roberto Horowitz), Octubre-2000, Department of Mechanical Engineering, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America

Jingang Yi, A fault tolerant control and tire/road friction estimation for automated highway systems (en
codireccion con Roberto Horowitz), Agosto-2001, Department of Mechanical Engineering, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America

Gabriel Gomes, Optimization and microsimulaton of on-ramp metering for congested highways (en
codireccion con Roberto Horowitz), Agosto-2002, Department of Mechanical Engineering, University of
California at Berkeley, Estados Unidos de America

René Enrique Jiménez Fabian, Observadores adaptables para edificios con amortiguadores
magnetoreolégicos, Agosto-2006, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, UNAM, México

Oscar Alfonso Rosas Jaimes, Estimacion y control de trafico vehicular, Enero-2008, Programa de Maestria y
Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Juan Mauricio Angeles Cervantes, Identificacién paramétrica tridimensional de un edificio, Noviembre-2010,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

Cecilia Cornejo Romero, Sistemas dinamicos con friccidn expresados en Ecuaciones Hamiltonianas
Controladas por Puerto, Noviembre-2010, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad
Nacional Autonoma de México, México

Juvenal Villanueva Maldonado, Modelado y control de aerogeneradores por efectos friccion, Enero-2012,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Jeannete Guadalupe Aguilar Martinez, Caracterizacion tedrica y experimental de la friccion llanta-pavimento,
Diciembre-2012, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de
México, México

José Luis Mendoza Soto, Modelado y control de un sistema de propulsion hibrida diesel-eléctrico,
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Febrero-2013, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de
México, México

Ulises Badillo Hernandez, Modelado y control de gasificadores, Julio-2014, Programa de Maestria y
Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Auténoma de México, México

Aldo Christian Romero Becerril, Control de potencia en fuentes de energia interconectadas. Doctor en
Ingenieria, Febrero-2015, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Autdnoma de México, México

Guillermo Becerra Nufiez, Control de flujo de potencia en trenes de propulsién hibridos. Doctor en
Ingenieria, Octubre-2015, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional
Auténoma de México, México

Miguel Angel Garcia Illescas, Estimacion de parametros en modelos reducidos de estructuras civiles,
Enero-2017, Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autdnoma de México,
México

JesUs Morales Valdez, Identificacion de edificios mediante tiempos de propagacion de ondas, Agosto-2017,
Programa de Maestria y Doctorado en Ingenieria, Universidad Nacional Autonoma de México, México

Direccién de grupos

Control de tréfico y vehicular, 10 integrantes, Fecha de inicio : Enero-1998
Aplicacion de técnicas de control y computacionales para el modelado y control de tréfico vehicular y
desarrollo de técnicas avanzadas de control vehicular.

Control de vibraciones, 8 integrantes, Fecha de inicio : Agosto-2002
Disefar sistemas de control semiactivo para prevenir dafio en estructuras civiles.

Control de sistemas de almacenamiento y propulsion hibridos, 5 integrantes, Fecha de inicio : Febrero-2006
Desarrollo de sistemas de control de flujo de potencia para vehiculos hibridos.

Control de reactores de gasificacion, 4 integrantes, Fecha de inicio : Agosto-2009
Desarrollo de metodologias de modelado y control para reactores de gasificacion.

Participacion en Comités Tutorales

Doctorado

Fecha de inicio : Enero-2009
Fecha de inicio : Enero-2009
Fecha de inicio : Enero-2009
Fecha de inicio : Enero-2009
Fecha de inicio : Enero-2009
Fecha de inicio : Enero-2009
Fecha de inicio : Enero-2009

Fecha de inicio : Enero-2009
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Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Doctorado

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio :

Enero-2009

Enero-2009

Enero-2009

Enero-2009

Enero-2009

Enero-2009

Enero-2009

: Agosto-2009

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Enero-2010

Febrero-2010

: Agosto-2010

: Agosto-2010

Agosto-2010
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Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Doctorado

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Enero-2011

Febrero-2011

Febrero-2011

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012
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Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :
Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Doctorado

Fecha de inicio :

Fecha de inicio :

Fecha de inicio
Fecha de inicio
Fecha de inicio
Fecha de inicio
Fecha de inicio
Fecha de inicio
Fecha de inicio
Fecha de inicio

Fecha de inicio

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2012

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

Febrero-2013

: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2014

: Agosto-2014
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Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Doctorado

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

: Agosto-2014
: Agosto-2014
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
- Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015
: Agosto-2015

: Agosto-2016

: Agosto-2016
: Agosto-2016
: Agosto-2016
: Agosto-2016
: Agosto-2016
: Agosto-2016
: Agosto-2016
: Agosto-2016

: Agosto-2016
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Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

Fecha de inicio

: Agosto-2016
- Agosto-2016
- Agosto-2016
- Agosto-2017
: Agosto-2017
: Agosto-2017
: Agosto-2017
- Agosto-2017
- Agosto-2017
- Agosto-2017
: Agosto-2017
. Agosto-2017
: Agosto-2017
: Agosto-2017
: Agosto-2017

: Agosto-2017

Distinciones

PREMIO

Mencion Honorifica en examen de licenciatura, Facultad de Ingenieria, UNAM, México, Mayo-1981

PREMIO
Premio Nacional de Ingenieria, Academia Mexicana de Ingenieria, México, Mayo-1981

Ganador del Estimulo Condumex, CONDUMEX S.A. y Centro para la Innovacién Tecnolégica, UNAM,
México, Enero-1989

Distincion Universidad Nacional para jovenes académicos en el area de Innovacion Tecnolégica, UNAM,
México, Septiembre-1989

Miembro del Comité Académico del Posgrado de Ciencia e Ingenieria de la Computacion, UNAM, México,
Enero-2001

Miembro del Comité de Programa del IEEE ITSC" 01, IEEE, Estados Unidos de America, Enero-2001

Miembro del Comité de Programa del VIIl Congresos Latinoamericano de Automatica, Asociacion de
México de Control Automatico, México, Enero-2001

Revisor, ASME Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control, Estados Unidos de America,

Pagina 1 de 56



Enero-2002
Miembro del Comité Editorial, Academia de Ingenieria, México, Enero-2002

Miembro del Comité Técnico del XVII Congreso, Sociedad Mexicana de Instrumentacion, México,
Enero-2002

Presidente del Comité de Progama del Congreso Nacional de Control Automatico, Asociacion de México de
Control Automéatico, México, Enero-2003

Miembro del Comité Académico del Posgrado en Ingenieria, UNAM, México, Enero-2004

OTRO
Editor del boletin, Asociacion de México de Control Automatico A. C., México, Enero-1985

Vicepresidente, Asociacién de México de Control Automatico A.C., México, Septiembre-1986
Miembro del Comité de Computo, Instituto de Ingenieria, UNAM, México, Enero-1987

Mencidn honorifica en examen de Maestria, Facultad de Ingenieria, UNAM, México, Enero-1988
Evaluador de proyectos, Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia, México, Enero-1988

Miembro de la Comisién Dictaminadora del Personal Académico, Instituto de Ingenieria, UNAM, México,
Enero-1988

Presidente del Comité de Programa del VI1I1 Cologuio de Control Automatico, Asociacion de México de
Control Automético, México, Enero-1989

Miembro del Comité Organizador del IV Congreso Latinoamericano de Automatica, Asociacién de México
de Control Automatico, México, Enero-1990

Revisor, Transportation Research Part C, Reino Unido, Enero-1996

Evaluador de proyectos, PATH, ITS, University of California at Berkeley, Estados Unidos de America,
Enero-1996

Revisor, Revista Ingenieria, México, Enero-1998

OTRO
Revisor, Automatica, Reino Unido, Enero-1999

Miembro del Consejo Interno, Instituto de Ingenieria, UNAM, México, Enero-1999

Miembro de la Comisién Evaluadora del PRIDE 2000-2005, Instituto de Ingenieria, UNAM, México,
Junio-2000

Revisor, Revista Instrumentation & Development, México, Enero-2003

Presidente de Comité de Programa, Congreso Nacional de Control Automatico. Asociacién de México de
Control Automéatico, México, Enero-2003

Revisor, Mechanical Sytems and Signal Processing, Estados Unidos de America, Enero-2003

Revisor, Journal on Vehicle Systems Dynamics, Holanda, Enero-2004
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Revisor, Ingenieria Hidraulica en México, México, Enero-2004

Revisor, European Journal of Operation Research, Reino Unido, Enero-2005

Revisor, |EEE Transactions on Intelligent Transportation Systems, Estados Unidos de America, Enero-2005
Revisor, IEEE Transactions on Control Systems Technology, Estados Unidos de America, Enero-2005
Revisor, IEEE Transactions on Automatic Control, Estados Unidos de America, Enero-2006

Revisor, IEEE Transactions on Power Electronics, Estados Unidos de America, Enero-2007

Revisor, International Journal of Engineering, Reino Unido, Enero-2007

Revisor, IEEE/ASME Transactions on Mechatronics, Estados Unidos de America, Enero-2007
Vicepresidente, Asociacion de México de Control Automético A.C., México, Enero-2008

Revisor, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part G: Journal of Aerospace Engineering,
Reino Unido, Enero-2008

Revisor, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part C: Journal of Mechanical Engineering
Science, Reino Unido, Enero-2008

Revisor, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part D: Journal of Automotive Engineering
Science, Reino Unido, Enero-2008

Revisor, Proceedings of the Institution of Mechanical Engineers, Part B: Journal of Engineering
Manufacture, Reino Unido, Enero-2009

Miembro del Consejo Consultivo de CONUEE, Consejo Nacional para el Uso Eficiente de la Energia,
Meéxico, Junio-2009

Miembro del Comité de Programa, 3rd IEEE Multiconference on Systems and Control, Estados Unidos de
America, Julio-2009

Associate Editor, Journal of Dynamic Systems Measurement and Control, Estados Unidos de America,
Agosto-2009

OTRO
Miembro de la Comisién Evaluadora del PRIDE 2011-2015, Instituto de Ingenieria, UNAM, México,
Enero-2011

Miembro de la Comisién Evaluadora del PRIDE 2011-2014, Facultad de Ingenieria, UNAM, México,
Febrero-2011

Consejero Independiente, Centro Nacional de Control de Energia, México, Noviembre-2014

Miembro de la Comisién Dictaminadora del IIMAS, Instituto de Investigaciones en Matematicas Aplicadas y
en Sistemas, UNAM, México, Marzo-2015

Associate Editor, Journal of Applied Research and Technology, México, Junio-2015

Pagina 1 de 56



BECA
Beca de licenciatura, Instituto de Ingenieria, UNAM, México, Marzo-1978

Beca de doctorado para estudios en el extranjero, Direccion General de Asuntos del Personal Académico,
UNAM, México, Agosto-1992

PRIDE

Nivel : D
SNI

Nivel : Investigador 11l
Membresias

Investigacion

Miembro regular, Asociacion de México de Control Automatico, México, Enero-1981

Investigador Nacional, Sistema Nacional de Investigadores, México, Julio-1985

Miembro regular, Academia Nacional de Ingenieria, México, Enero-1991

Miembro regular, Institute of Electrical and Electronic Engineers, Estados Unidos de America, Enero-1993
Comité Editorial, Academia de Ingenieria, México, Enero-2002

Miembro Regular, Academia Mexicana de Ciencias, México, Mayo-2002

Miembro Regular, American Association of Mechanical Engineers, Estados Unidos de America, Marzo-2013

Congresos y otros eventos académicos
Conferencias

Nacional

Congreso Nacional de Control Automatico 2005, Memoria,Ponencia, Cuernavaca, México, Octubre-2005,

Congreso Nacional de Control Automatico 2006, Memoria, México, México, Octubre-2006,

Internacional

Transportation Research Board Conference, Memoria, Washington, DC, Estados Unidos de America,
Enero-2006,

2006 American Control Conferene, Memoria,Ponencia, Minneapolis, Minnesota, Estados Unidos de
America, Junio-2006,

46th Conference on Decision and Control, Memoria,Poster, San Diego, California, Estados Unidos de
America, Diciembre-2006,
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2007 American Control Conference, Memoria,Ponencia, New York, Estados Unidos de America,
Junio-2007,

46th Conference on Decision and Control, Memoria, New Orleans, Estados Unidos de America,
Diciembre-2007,

2008 American Control Conference, Poster, Seattle, Washington, Estados Unidos de America, Junio-2008,

IEEE Multi-Conference on Systems and Control 2008, Memoria,Ponencia, San Antonio, Texas, Estados
Unidos de America, Septiembre-2008,

IEEE Multi-Conference on Systems and Control 2009, Memoria, San Petersburgo, Rusia, Julio-2009,

7th International Conference on Electrical Engineering, Memoria, Tuxtla Gutiérrez, México,
Septiembre-2010,

ASME 2011 Dynamic Systems and Control Conference, Memoria,Ponencia, Arlington Virginia, Estados
Unidos de America, Octubre-2011,

2012 American Control Conference, Memoria, Montreal, Canadd, Junio-2012,
IEEE 2012 Multiconference on Systems and Control, Memoria, Dubrovnik, Croacia, Octubre-2012,

2012 ASME Dynamic Systems and Control Conference, Memoria, Fort Lauderdale, Estados Unidos de
America, Octubre-2012,

Conference on Electrical Engineering, Computing Science and Automatic Control, Memoria, México,
México, Octubre-2013,

16th International IEEE Conference on Intelligent Transportation Systems, Memoria, The Hague, Holanda,
Octubre-2013,

2014 IEEE Multi-Conference on Systems and Control, Memoria, Antibes, Francia, Octubre-2014,

ASME 2014 Dynamic Systems Control Conference, Memoria, San Antonio, Estados Unidos de America,
Octubre-2014,

Congreso Latinomaricano de Control Automatico, Ponencia, Medellin, Colombia, Octubre-20186,

Conferencias Magistrales
Nacional

Simposium La Tercera Revolucidn Industrial en México: diagnéstico e implicaciones socioculturales,
econdmicas Yy cientifico-tecnolégicas., Conferencia Magistral, México, México, Octubre-1991

Autopistas Automaticas. Academia Nacional de Ingenieria, Conferencia Magistral, Toluca, México,
Octubre-1998

Técnicas para control de acceso en vias rapidas. Seminario del Centro de Investigacion en Energia,
Conferencia Magistral, Cuernavaca, México, Septiembre-2003

Simulacién y Control de Tréafico Vehicular. Talleres y Escuelas de Computacion. Programa de Posgrado en
Ciencias e Ingenieria de la Computacion, UNAM, Conferencia Magistral, DF, México, Octubre-2004
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Congreso Nacional de Control Automatico 2007, Conferencia Magistral, Memoria,Ponencia, Monterrey,
México, Octubre-2007

Jornadas de Otofio de la Facultad de Ingenieria, Universidad Auténoma de Chihuahua, Conferencia
Magistral, Chihuahua, México, Octubre-2015

Internacional

8th Conference on Electrical Engineering, Computing Science and Automatic Control (CCE2011),
Conferencia Magistral, Mérica, México, Octubre-2011

Congresos y similares
Nacional

IX Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Guanajuato, México, Septiembre-1983

V11 Reunion Nacional de Energia Solar, Poster, Coahuila, México, Octubre-1983

I11 Coloquio AMCA-CIEA de Control Automatico, Ponencia, México, México, Septiembre-1984

I11 Simposio de Instrumentacidn, Ponencia, México, México, Septiembre-1984

X Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Sonora, México, Septiembre-1984

VIII Reunién Nacional de Energia Solar, Poster, Tamaulipas, México, Octubre-1984

IV Coloquio AMCA-CIEA de Control Automatico, Ponencia, México, México, Septiembre-1985

X1 Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, San Luis Potosi, México, Septiembre-1985
IX Reunién Nacional de Energia Solar, Poster, Yucatan, México, Octubre-1985

XI1 Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Coahuila, México, Septiembre-1986

X111l Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Guadalajara, México, Septiembre-1987
VI Coloquio de Control Automatico, Ponencia, México, México, Septiembre-1987

Congreso Nacional de Bases de Datos y Redes de Comunicacién, Ponencia, México, México, Octubre-1987
VII1I Coloquio de Control Automatico, Ponencia, Monterrey, México, Septiembre-1989

XV Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Zacatecas, México, Septiembre-1989

XIV Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Zacatecas, México, Septiembre-1989

XVI Congreso de la Academia Nacional de Ingenieria, Ponencia, Querétaro, México, Septiembre-1990
IV Congreso Latinoamericano de Automatica, Ponencia, Puebla, México, Noviembre-1990

X Coloquio Nacional de Control Automatico, Ponencia, México, México, Noviembre-1991
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Congreso Nacional de la Asociacién de México de Control Automatico, A.C., Ponencia, San Luis Potosi,
SLP, México, Mayo-2001

XVII Congreso de la Sociedad Mexicana de Instrumentacion, Ponencia, México, D.F., México, Mayo-2002
Congreso Nacional de Control Automatico 2003, Ponencia, Ensenada, México, Septiembre-2003

X1V Congreso Nacional de Ingenieria Estructural, Ponencia, Acapulco, México, Octubre-2004

Congreso Nacional de Control Automatico 2004, Ponencia, México, México, Noviembre-2004

Primer Congreso de Control Aplicado a Ciencias Biomédicas, Memoria, Ciudad del Carmen, México,
Septiembre-2005

Octavo Congreso Mexicano de Robdtica, Memoria, México, México, Octubre-2006

Congreso Nacional de Control Automatico 2008, Memoria,Ponencia, México, México, Octubre-2008
Congreso Nacional de Control Automatico 2009, Memoria,Ponencia, Zacatecas, México, Octubre-2009
Congreso Nacional de Control Automatico 2010, Memoria, Puerto Vallarta, México, Octubre-2010
Congreso Nacional de Control Automatico 2011, Memoria,Ponencia, Saltillo, México, Octubre-2011
Congreso Nacional de Control Automatico 2012, Memoria, Ciudad de Carmen, México, Octubre-2012
Congreso Nacional de Control Automatico 2013, Memoria, Ensenada, México, Octubre-2013
Congreso Nacional de Control Automatico, Ponencia, Cuernavaca, México, Octubre-2015

Congreso Nacional de Control Automatio 2016, Ponencia, Querétaro, México, Septiembre-2016
Congreso Nacional de Control Automético 2017, Ponencia, Monterrey, México, Octubre-2017

CONGRESO NACIONAL DE CONTROL AUTOMATICO 2017, Ninguno, MONTERREY, México,
Octubre-2017

Internacional

IFAC/IFIP Symposium on Real Time Digital Control Applications, Ponencia, Guadalajara, México,
Enero-1983

V Conferencia Cientifica de Ingenieria y Arquitectura, Ponencia, La Habana, Cuba, Enero-1987
16th IFAC/IFIP Workshop on Real-Time Programming, Ponencia, Berlin, Alemania, Octubre-1989
1995 American Control Conference, Ponencia, Seattle, Estados Unidos de America, Junio-1995

International Conference on Neural Networks, Ponencia, Washington, Estados Unidos de America,
Junio-1996

IFAC"96 World Congress, Ponencia, San Francisco, Estados Unidos de America, Julio-1996

Workshop on Adaptive Learning Systems, Ponencia, New Haven, Estados Unidos de America, Agosto-1996
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1996 ASME IMECE, Ponencia, Atlanta, Estados Unidos de America, Noviembre-1996

1996 Cornell Workshop on Hybrid Systems, Ponencia, Ithaca, Estados Unidos de America, Noviembre-1996
35th Conference on Decision and Control, Ponencia, Kobe, Japon, Diciembre-1996

8th IFAC Symposium on Transportation Systems, Ponencia, Chania, Grecia, Junio-1997

1997 American Control Conference, Ponencia, Albuguerque, Estados Unidos de America, Agosto-1997

IEEE Conference on Intelligent Transportation Systems, Ponencia, Boston, Estados Unidos de America,
Noviembre-1997

36th Conference on Decision and Control, Ponencia, San Diego, Estados Unidos de America,
Diciembre-1997

1998 American Control Conference, Ponencia, Philadelphia, Estados Unidos de America, Junio-1998
1998 ASME IMECE, Ponencia, Anaheim, Estados Unidos de America, Noviembre-1998

1999 American Control Conference, Ponencia, San Diego, Estados Unidos de America, Junio-1999
38th Conference on Decision and Control, Ponencia, Phoenix, Estados Unidos de America, Diciembre-1999
2000 American Control Conference, Ponencia, Chicago, Estados Unidos de America, Junio-2000
39th Conference on Decision and Control, Ponencia, Sydney, Australia, Diciembre-2000

2001 American Control Conference, Ponencia, Arlington, Estados Unidos de America, Junio-2001
IEEE ITSC’01, Ponencia, Oakland, Estados Unidos de America, Agosto-2001

2001 ASME IMECE,, Ponencia, New York, Estados Unidos de America, Noviembre-2001

2002 American Control Conference, Ponencia, Anchorage, Estados Unidos de America, Mayo-2002
Congreso Latinoamericano de Control Automético, Ponencia, Guadalajara, Jal., México, Junio-2002
IFAC 2002 World Congress, Ponencia, Barcelona, Espafia, Julio-2002

41th Conference on Decision and Control, Ponencia, Las Vegas, Nevada, Estados Unidos de America,
Diciembre-2002

2003 American Control Conference, Ponencia, Denver, Estados Unidos de America, Junio-2003
2004 American Control Conference, Ponencia, Boston, Estados Unidos de America, Junio-2004

Encuentro Internacional sobre avances de investigacion en analisis clinicos, Memoria, Reynosa, Tamaulipas,
México, Abril-2005

Encuentro Internacional sobre Avances de Investigacion en Analisis Clinicos, Memoria, Reynosa, México,
Abril-2005
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16th IFAC World Congress, Memoria,Poster, Praga, Checoslovaquia, Julio-2005
XII Latin-American Congress in Automatic Control, Memoria, Salvador, Bahia, Brasil, Octubre-2006

VI Seminario Internacional de Ingenieria de Sistemas, Memoria, Cozumel, Quintana Roo, México,
Octubre-2006

7th IFAC Symposium on Nonlinear Control Systems, Memoria,Ponencia, Pretoria, Sudafrica, Agosto-2007
13th International Workshop on Cellular Automata, Memoria, Vancouver, Canada, Agosto-2007

17th Triennial IFAC World Congress, Memoria,Ponencia, Seul, Corea, Julio-2008

XIV Congreso Latinoamericano de Control Automatico, Ponencia, Santiago, Chile, Agosto-2010

XII Reunioén de Otofio de Potencia, Electrénica y Computacién, ROPEC Internacional 2010, Ponencia,
Manzanillo, México, Noviembre-2010

18th IFAC World Congress, Memoria,Ponencia, Milan, Italia, Agosto-2011

25th European Modeling & Simulation Symposium, Memoria, Atenas, Grecia, Septiembre-2013
XVI Congreso Latinoamericano de Control Automatico, Memoria, Cancin, México, Octubre-2014
IEEE 2014 European Modeling Symposium, Memoria, Pisa, Italia, Octubre-2014

ECMS 2015, European Modelling Symposium on Mathematical Modelling and Computer Simulation
Simulation, Ponencia, Madrid, Espafia, Octubre-2015

Dynamic Systems and Control Conference, Ponencia, Washington y Tysons Corner, Estados Unidos de
America, Octubre-2017

Productos
Libros y Capitulos

Libros

*J.J. Rodriguez y L. Alvarez Icaza,Memorias del VIII Coloquio de Control Automatico, Septiembre-1989,
editado por Asociacion de México de Control Automatico A.C., Monterrey, Paginas: 1 - 479, México

*L. Alvarez-lcaza,Memorias del Congreso Nacional de Control Automatico 2003, Octubre-2003, editado por
Asociacién de México de Control Automatico y UNAM, ISSBN: 970-32-1173-9, Ensenada, Paginas : 1 -
428, México

*M’Sirdi and L. Alvarez-lcaza,Advanced Traction/Braking Vehcile Control, International Journal of Vehicle
Design, International Journal of Vehicle Design, Mayo-2008, editado por Inderscience Publishers, Reino
Unido

Capitulos en Libros

*Y. Tang, R. Ortega, C. Verde, L. Alvarez y G. Espinosa,Apuntes de practicas para el laboratorio de control,
Computadora analégica, Enero-1991, editado por Facultad de Ingenieria, UNAM, México, Péaginas:1 -
184, México
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M. E. Larraga-Ramirez y L. Alvarez-Icaza,Sistemas Complejos como Modelos Computacionales. G.
Martinez-Juarez, H. Zenil, C.R.S. Stephens Eds., Hacia una descripcion realista del trafico vehicular
basada en autématas celulares, Noviembre-2011, editado por Luniver Press, ISSBN: ISBN-10:
1-905986-35-1, Reino Unido

Articulos en Publicaciones Periddicas

Internacional, Publicado

*J. Frankel, L. Alvarez, R. Horowitz and P.Y. Li, Robust Platoon Maneuvers for AVHS, PATH Technical
Note, editado por ITS, University of California at Berkeley, Pagina 1 - 33, Noviembre-1994, Estados Unidos
de America

*P.Y. Li, R. Horowitz, L. Alvarez, J. Frankel and A. Robertson, Traffic Flow Stabilization, SAE Systems and
Issues in ITS, editado por Society of Automotive Engineers, Pagina 45 - 52, Agosto-1995, Estados Unidos
de America

*P.Y. Li, R. Horowitz, L. Alvarez, J. Frankel and A.M. Robertson, An AVHS link layer controller for traffic
flow stabilization, PATH Technical Note, editado por PATH-ITS, University of California at Berkeley,
Pagina 1 - 43, Noviembre-1995, Estados Unidos de America

*J. Frankel, L. Alvarez, R. Horowitz and P.Y. Li, Safety Oriented Manuevers for IVHS, Vehicle Systems
Dynamics, editado por Swets and Zietlinger, Pagina 271 - 299, Octubre-1996, Holanda

*P.Y. Li, R. Horowitz, L. Alvarez, J. Frankel and A. Robertson, An AHS Link Layer Controller for Traffic
Flow Stabilization, Transportation Research Part C, editado por Pergamon Press, Pagina 11 - 37,
Enero-1997, Reino Unido

*P.Y. Chen, L. Alvarez and R. Horowitz, A trajectory design and implementation of longitudinal maneuvers
on automated and transition lanes of the AHS, PATH Research Reports, editado por PATH-ITS, University
of California at Berkeley, Pagina 1 - 40, Noviembre-1997, Estados Unidos de America

*P.Y. Li, L. Alvarez and R. Horowitz, AHS Safe control laws for platoon leaders, IEEE Transactions on
Control Systems and Technology, editado por Institute of Electrical and Electronic Engineers, Pagina 614 -
628, Noviembre-1997, Estados Unidos de America

*J. Carbaugh, L. Alvarez, P.Y. Chen and R. Horowitz, SmartPath Regulation Layer Implementation: a users
guide, PATH Research Reports, editado por PATH-ITS, University of California at Berkeley, Pagina 1 - 74,
Noviembre-1997, Estados Unidos de America

*L. Alvarez and R. Horowitz, Safe platooning in AHS, PATH Research Reports, editado por PATH-ITS,
University of California at Berkeley, Pagina 1 - 92, Noviembre-1997, Estados Unidos de America

*L. Alvarez and R. Horowitz, Traffic flow control in automated highway systems, PATH Research Reports,
editado por PATH-ITS, University of California at Berkeley, Pagina 1 - 42, Noviembre-1997, Estados
Unidos de America

*D. Gulick, L. Alvarez and R. Horowitz, Implementation of the regulation layer using SHIFT, PATH
Research Report, editado por PATH-ITS, University of California at Berkeley, Pagina 1 - 42, Julio-1998,
Estados Unidos de America

*L. Alvarez and R. Horowitz, Safe platooning in AHS. Part I: Safety regions design, Vehicle Systems
Dynamics, editado por Swets and Zietlinger, Péagina 23 - 56, Julio-1999, Holanda
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Internacional, Publicado

*L. Alvarez and R. Horowitz, Safe platooning in AHS. Part 11: Velocity tracking controller, Vehicle Systems
Dynamics, editado por Swets and Zietlinger, Pagina 57 - 84, Julio-1999, Holanda

*L. Alvarez, R. Horowitz and P. Li, Traffic Flow Control in Automated Highway Systems, Control
Engineering Practice, editado por Pergamon Press, Pagina 1,071 - 1,078, Julio-1999, Reino Unido

*C. Toy, K. Leung, L. Alvarez and R. Horowitz, Emergency vehicles maneuvers and control laws for
automated highway systems, PATH Research Report, editado por PATH-ITS, University of California at
Berkeley,Junio-2001, Estados Unidos de America

*J. Yi, A. Howell, R. Horowtiz, J.K. Hedrick and L. Alvarez, Fault detection and handling for longitudinal
control, Path Research Report, editado por University of California at Berkeley,Julio-2001, Estados Unidos
de America

*C. Toy, L. Alvarez and R. Horowitz, Non-stationary velocity profiles for emergency vehicles on automated
highway systems, Journal of Dynamic Systems, Mesaurement and Control, editado por American Society of
Mechanical Engineers, Pagina 133 - 140, Marzo-2002, Estados Unidos de America

*J. Yi, L. Alvarez and R. Horowitz, Adaptive emergency braking control with underestimation of friction
coefficient, IEEE Transactions on Control Systems Technology, editado por Institute of Electrical and
Electronic Engineers, Pagina 381 - 392, Mayo-2002, Estados Unidos de America

*C. Toy, K. Leung, L. Alvarez and R. Horowitz, Emergency vehicle maneuvers and control laws for
automated highway systems, IEEE Transactions on Intelligent Transportation Systems, editado por Institute
of Electrical and Electronic Engineers, Pagina 109 - 119, Junio-2002, Estados Unidos de America

*J. Yi, S. Suryanarayanan, A. Howell, R. Horowitz, M. Tomizuka, K. Hedrick and L. Alvarez, Development
and implementation of vehicle-centered fault diagnosis system for the extended PATH-AHS architecture,
PATH Research Report, editado por University of California at Berkeley, Pagina 0 - 0, Septiembre-2002,
Estados Unidos de America

*L. Alvarez, C. Toy and R. Horowitz, Multidestination traffic flow control in Automated Highway Systems,
Transportation Research Part C., editado por Pergamon Press, Pagina 1 - 28, Marzo-2003, Reino Unido

*J. Yi, L. Alvarez, X. Claeys and R. Horowitz, Emergency braking control with and observer based dynamic
tire/road friction model and wheel angular velocity measurement, Vehicle System Dynamics, editado por
Swets and Zietlinger, P4gina 81 - 97, Junio-2003, Holanda

*J. Yi, H. Lin, L. Alvarez and R. Horowitz, Macroscopic flow stability through wavefront expansion,
Transportation Research Part B, editado por Elsevier, Pagina 661 - 679, Julio-2003, Reino Unido

*M.E. Larraga, J.A. del Rio and L. Alvarez-Icaza, Cellular automata for one-lane traffic modelling,
Transportation Research, editado por Elsevier, Pagina 63 - 74, Febrero-2005, Reino Unido

*L. Alvarez, J.Yi, R. Horowitz and L. Olmos, Dynamic fricition model based tire-road friction estimation
applied to emergency braking, Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control, editado por
American Society of Mechanical Engineers, Pagina 1 - 11, Marzo-2005, Estados Unidos de America

*R. Jiménez and L. Alvarez, LuGre friction model for a magnetorheological damper, Structural Control and
Health Monitoring, Pagina 91 - 116, Marzo-2005, Reino Unido

*L. Alvarez and L. Olmos, Optimal emergency vehicle braking based on dynamic friction model, Journal of
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Applied Research and Technology, Pagina 13 - 25, Abril-2005, México

Internacional, Publicado

*0. Rosas-Jaimes, L. Alonso, J. Mas y L. Alvarez-Icaza, Diagndéstico de aterogénesis asistido por logica
borrosa, Ingenieria: Investigacion y Tecnologia, editado por Facultad de Ingenieria, UNAM,Octubre-2006,
Meéxico

*R. Jiménez and L. Alvarez-lcaza, A real-time estimation scheme for buildings with intelligent disipation
devices, Mechanical Systems and Signal Processing, editado por Elsevier, Pagina 2,427 - 2,440,
Agosto-2007, Reino Unido

*QO Rosas-Jaimes and L. Alvarez-lcaza, Vehicle density and velocity estimation on highways for on-ramp
metering control, Journal of Nonlinear Dynamics, editado por Springer-Verlag, Pagina 555 - 566,
Septiembre-2007, Alemania

*R. Mendoza, K. Rodriguez y L. Alvarez-lcaza, Generacion de superficies mediante programacién genética,
Ingenieria Hidradlica en México, Pagina 21 - 31, Octubre-2007, México
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